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Pro-Dex OMS Serie

Multi-Achsen Motion-Controller.
Bis zu 8 Achsen. Fiir Schritt- oder Servo-Motoren.
Fur Open- oder Closed-Loop Stepper-Applikationen.

Mit diesen hochprazisen Multi-Achsen Motion-Controllern Technische Eck-Daten

setzen Sie auf bewahrte Industrie-Qualitat! Bis zu 8 Achsen,
fiir Schritt- (Stepper-) oder Servo-Motoren. Modelle gibt es fiir
die Bus-Plattformen PCI, Universal-PCl, USB, Ethernet/RS232,
6 HE VME und andere.

B Je nach Ausfiihrung bis zu 8 Achsen.

B Unterstiitzten je nach Modell Servo-Achsen und/oder Open-
oder Closed-Loop Stepper-Applikationen.

B Je nach Modell bis 24 vom Anwender definierbare 1/0-Kanéle.

B Backlash Compensation. Lineare, parabolische, Cosinus-,S“-
Kurven und Anwender-Profile.

Bestell-Nummern

PClIx

2 oder 4 Achsen. Open-Loop- oder Closed-Loop- (Encoder) Stepper oder Servo.
10 oder 12 User-l/0. Opto-isolierte /0, +/- Limit-Schalter, Home-Inputs,
differentielle Encoder-Feedback-Eingange. Unabhangige und koordinierte Be-
wegung auf allen Achsen. Gleichlauf-Linearinterpolation (alle Achsen). Lineare,
parabolische, Cosinus-,S"Kurve und Anwender-Profile. Elektronischer Antrieb.
Backlash Kompensation. Kreisférmige Interpolation. 266 MHz, 32 bit RISC
Prozessor. 64 k Shared Memory. PCI Universal Bus 3,3 V oder 5 V

MAXp

1 - 8 Achsen. Vom Anwender definierbar Servo/Open-/ Close-Loop-Stepper.
17...24 User-l/0. PID Update-Rate 122 ps auf allen 8 Achsen.4 Analog-Eingan-
ge mit 16 bit, 0...10 VDC. Quadratur-Encoder-Feedback bis 16 MHz. 266 MHz,
32 bit RISC Prozessor. 64 k Shared Memory. 32 MB System Memory. PCI
Universal Bus 3,3 V oder 5 V

PCIx-<AAA> ®

Modell fur UniversalPCl. <AAA> = 002 oder 004 (2 oder 4 Open-Loop Stepper),
020 oder 040 (2 oder 4 Closed-Loop (Encoder) Stepper), 200 oder 400 (2 oder
4 Servo), 202 (2 Servo und 2 Open-Loop Stepper)

MAXnet

MAXp-<A>000 @
Modell fir UniversalPCl. <A> = 1...8 Achsen fiir vom Anwender definierbar Servo/
Open-/Close-Loop Stepper

1 - 5 Achsen. Vom Anwender definierbar Servo/Open-/Close-Loop-Stepper.
PID Update-Rate 122 ps auf allen 5 Achsen. 4 Analog-Eingénge mit 16 bit,
0..10 VDC. Quadratur-Encoder-Feedback bis 16 MHz. 266 MHz, 32 bit RISC
Prozessor. 64 k Shared Memory. 32 MB System Memory. Ethernet: TCP/IP
mit RJ45-Verbinder. RS232: 9600...115,2 kBd, S-pol. Sub-D

MAXv

MAXnet-<A>000 ®
Modell fiir Ethernet/LAN. <A> = 1..5 Achsen fiir vom Anwender definierbar
Servo/Open-/Close-Loop Stepper

MAXv-<A>000 @
Modell fir VME. <A> = 1...8 Achsen fiir vom Anwender definierbar Servo/Open-/
Close-Loop Stepper. Abwarts-kompatibel zur VMES8-Serie

1 - 8 Achsen. Vom Anwender definierbar Servo/Open-/Close-Loop-Stepper.
PID Update-Rate 122 ps auf allen 8 Achsen. 2 Analog-Ausgénge, 2 Encoder-
Eingange, 6 Analog-Eingange und 16 Digital-l/0. Konfigurierbarer PID-Filter mit
Feed-Forward Koeffizienten. 266 MHz, 32 bit RISC Prozessor. VMEG4-Bus

UMX

UMX-<AA> ®
Modell fir USB 2.0. <AA> = 25 (2 Servo-Achsen), 26 (2 Stepper-Control, 2 Feed-
back), 45 (4 Servo-Achsen), 46 (4 Stepper-Control, 4 Feedback)

Bis 2 oder 4 Achsen Servo-Control oder Stepper-Control mit Encoder-Feed-
back. 12 allgemein Verwendbare |/0-bits, 8 davon Anwender-defininerbar.
Step-Puls: TTL, 50% Tastverhaltnis, fiir Velocity 0...1.044.000 Pulse/s. Enco-
der Feedback/Quadratur-Encoder bis 12 MHz. 12 bit D/A-Auflésung. USB 2.0

AuBerdem sind Modelle erhéltlich fir den ISA-basierenden PC/104-Bus ®

Fiir alle ,,MAX“-Modelle

Optionales Zubehor

Backlash Kompensation. Lineare, parabolische, Cosinus-,S"-Kurve und Anwen-
der-Profile. Echtzeit-Encoder-Positions-Capture. Kreisformige Interpolation.
Opto-isolierte Digital-l/ 0. Elektronischer Antrieb. Konstante und variable

Modell Fir... Beschreibung Geschwindigkelts-Kontourierung.
CBL120-3M, CBL25-10 | MAXp 120-, 25-pol. geschirmtes Kabel
IOMAX MAXp Breakout-/ Anschluss-Modul
1068-M PClx, UMX Breakout-/ Anschluss-Modul Software
CBLB8-10 PCIx, MAXv, UMX | 68-pal. geschirmtes Kabel PCI-, Ethernet-, USB-Modelle: Treiber fir Windows Vista, XP, 2000. Treiber-DLLs,
CBL50-10 MAXv 50-pol. geschirmtes Kabel Beispiele (inkl. Quellcode), Tools zum Tuning von Servo-Motoren und dem Erstel-
IO0VMAX MAXv Breakout-/Anschluss-Modul len von GUIs. Linux-Treiber

www.meilhaus.com

MEsstechnik fangt mit ME an.

» Web-Link: wwmnw.meilhaus.com/ pro-dex

k 53




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles false
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Gray Gamma 2.2)
  /CalRGBProfile (Apple RGB)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Off
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages false
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /SyntheticBoldness 1.00
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 524288
  /LockDistillerParams true
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize false
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts false
  /TransferFunctionInfo /Remove
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile (Color Management Off)
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Average
  /ColorImageResolution 120
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.14167
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.40
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Average
  /GrayImageResolution 120
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.12500
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.40
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Average
  /MonoImageResolution 120
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.00000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /DEU <FEFF004d006f0064006900660069007a00690065007200740065002000440069007300740069006c006c00650072002d00450069006e007300740065006c006c0075006e006700200076006f006e0020005700650073007400650072006d0061006e006e00200044007200750063006b>
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [1000 1000]
  /PageSize [2806.000 2806.000]
>> setpagedevice




